
115年統測試題或答案確認說明 

考科名稱 四技二專-電機與電子群資電類-專業科目(二)-微處理機、數位邏輯設計、程式設計實習 

試題題號 8 

試題內容 

(含選項) 

 

公告答案 AD 

確認說明 

1. 依據審定版教科書所指之通用非同步接收傳輸(UART)信號資料框，應包括起始位元、

資料位元、檢查位元及停止位元等四個程序。 

2. 本題幹中已說明圖(三)為 UART 的信號資料框，依其標準定義於 T9之後維持在高位

準，足以說明 T9之後的位元為停止位元。 

3. 惟圖(三)中位元時脈時間僅標示於 T0～T9之間，雖 T9之後有高位準信號，但未明確標

示位元時脈範圍或標註為停止位元，且亦未明確說明是否包含同位元(檢查位元)及停

止位元數量，因此，若考生僅依已標示之 T0～T9進行判讀，選項(A)亦是正確。 

4. 故本題最適當答案為(A)或(D)皆可。 

 

  



115年統測試題或答案確認說明 

考科名稱 四技二專-電機與電子群資電類-專業科目(二)-微處理機、數位邏輯設計、程式設計實習 

試題題號 13 

試題內容 

(含選項)  

 

公告答案 C 

確認說明 

1. DRAM刷新(Refresh)主要為列刷新，僅需透過RAS信號啟動列位址以恢復電荷，並不

涉及CAS控制之行位址操作，亦不應啟動WE以避免誤寫入資料。 

2. 本題幹中明確定義RAS為列位址控制信號、CAS為行位址控制信號，且WE 0 為寫

入條件，已提供足夠資訊進行判斷。除選項(C)已呈現RAS有效、CAS與WE未參與

之時序，符合 DRAM列刷新之基本原理外，其餘選項(A)、(B)及(D)皆非為正確答案。 

3. 然申覆意見中所主張的 CAS-before-RAS refresh判斷方法，該方法屬較進階之 DRAM

操作模式，並非目前審定版教科書一般基礎核心內容，恐有超出考試大綱之虞。 

4. 故本題最適當答案為(C)。 

 

  



115年統測試題或答案確認說明 

考科名稱 四技二專-電機與電子群資電類-專業科目(二)-微處理機、數位邏輯設計、程式設計實習 

試題題號 17 

試題內容 

(含選項) 

 

公告答案 B 

確認說明 

1. 本題幹中已說明看門狗計時器(Watchdog Timer, WDT)之基本運作機制，並於程式片段

中透過註解標示原應進行看門狗重置之語句未被實際執行，考生可直接判斷在程式執

行過程中未完成看門狗重置，將導致MCU發生週期性重置之現象。 

2. 本題評量重點應以題幹所描述之系統行為與概念為準，程式片段及其註解主要是作為

輔助說明之情境素材，用以呈現看門狗計時器機制之運作方式。 

3. 惟程式片段中將 unsigned誤植為 unsinged，屬於形式上語法瑕疵，但並未影響題幹所

描述之核心機制與邏輯判斷，因此，仍應著重於看門狗計時器未被正確重置所導致之

系統行為。 

4. 故本題最適當答案為(B)。 

 


